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GERATE SUCHEN

Schnittstelle auswahlen

Schnittstelle [Lan v

Adapter 0

 Suchoptionen

169.254.211.136 [00000014] ASIX AX33173 USB 30 10 Gigabit Ethemet Adapter -
9 ASIX AXB8179 USB 30 to Gigabit Ethemet Adapter ‘

£
172.18.11.85 (00000019) Intel(R) Ethemet Connection (3) 216-LM
17218190 {00000021) ntel(R) Dual Band Wireless-AC 7265

: H #  Stren

Gerét auswahlen

Suchen

Gerdtename  Geratefamilie Gerdtetyp Adresse  Beschreibung
A21447004447 RSL400 400Demo 1692541274 default

@

<z ] [ weier ]

Abbrechen

1.1 Geréate suchen
1.1.1 Adapter auswahlen

() Priifen, ob mehrere Adapter verfiigbar sind.

Adapter auswéhlen, an den der RSL 400 angeschlossen ist.
1.1.2 @ Starten klicken.

1.2 Gerat wurde gefunden

1.2.1 Anzeige in schwarzer Schrift: Verbindung ist moglich.
Geréat auswahlen, @ Weiter klicken. Weiter mit 1.3.
Hinweis: Notieren Sie sich die IP-Adresse des Geréts.

1.2.2 Anzeige in grauer Schrift: weiter mit 1.4

1.2.3 Kein Gerat gefunden: weiter mit 1.5
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Verbindungsaufbau mit dem RSL 400

Voraussetzungen:
o Aktuelle Version von SensorStudio und DTM (SafetyDeviceCollection) ist installiert.
SensorStudio ist gestartet und das Fenster Geréte suchen ist gedffnet (weiter Infos hierzu siehe: Schnelleinstieg RSL 400).
o Gerat ist hochgelaufen (rote oder griine LED leuchtet dauerhaft).
o Ethernet-Kabel ist angeschlossen (oder Bluetooth aktiviert).
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DTM LISTE DES PROJEKTS

DTM Name | Schnitistelle = Geratename | Suchen

RSL400 AN [~v|

Geratefamilie | Geratetyp | Adresse | Beschreibung

RSL400 400Demo

default

1.3 Mit RSL 400 verbinden
Nach dem Klick auf Weiter (1.2.1) startet der RSL 400 DTM automatisch
und das Gerét verbindet sich. Bei erfolgreicher Verbindung erscheint das
Fenster Konfigurations- und Einstellungs-Parameter auswahlen.
Sie sind nun fertig.

1.3.1 Wenn keine Verbindung aufgebaut wird (Fehlermeldung 12 oder 13):

(1) LeComminterface 6ffnen. (2) Bei Geritename die IP-Adresse aus der
Suche direkt eingeben (siehe 1.2).

Mit Return bestétigen. @ auf Reiter RSL 400 — Hauptfunktion
wechseln. @ Gerat verbinden Uber den griinen Pfeil ..

1.3.2 Wenn mehrere Adapter angezeigt wurden (siehe 1.1.1): Auch bei nicht
erfolgreichem Verbindungsaufbau mehrmals hintereinander einen
Verbindungsaufbau Uber den grtinen Pfeil probieren oder alternativ in den
Windows-Einstellungen die Adapter deaktivieren, an denen der RSL 400
nicht angeschlossen ist (ggf. hierzu an den Administrator wenden).

1 status von LAN-Verbindung 3 [
‘Allgemein
Verbindung
TPvd-Konnekdivitat: Kein Internetzugriff
IPu6-Konnektivitat: Kein Netzwerkzugriff
Medienstatus Atviert
Daver 00:27:24

Ubertragungsrate 100,0 MBit/s

Aktivitat

Gesendet Empfangen

Bytes: 3.570 58.494

[ % Eigenschaften | [ % Deakivieren | [ Diagnose |
1
1)

1.4 Einstellung der IP-Adresse
Netzwerk- und Freigabecenter 6ffnen Uber die Windows-Internet-
Einstellungen oder Uber das Symbol in der Taskleiste. Adapter
auswahlen, an den der RSL 400 angeschlossen ist und ) Eigenschaften
offnen.

« i » Folgende DNS-Serveradressen vervvenden:

Instaliieren. Deinstallierel

Beschreibung
TCP/IP. das Standardprotokoll fir WAN-Netzwerke, das dn
Datenaustausch iber verschiedene, miteinander verbyGgma

Netzwerke ermaglicht Einstellungen beim Beenden uberprifen

G) - S T
1 Eigenschaften von LAN-Verbindung 3 #5| [ ‘Eigenschatten von Intemetprotokoll Version 4 (Tcp/tev.] ® | 10 Status von LAN-Verbindung 3 [ Netzwerkverbindungsdetails | @ Sensor Studio e
Netzwerk | Freigabe Allgemein | Alternative ) Allgemein Sensor Studio i
\ 4 s Ak & Leuze electronic
Verbindung herstellen iber 1P-Einstellungen konnen automatisch zugewiasen werden, wenn das Verbindung Eigenschaft UL n K Kat t tell
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& en Netzwerkadministrator, um die geeigneten P-Einstellungen zu onnektiita ein Internetzugri Beschreibung ASIX AXBS179 USB 30 to Gigabit Ethemet Ad m
beziehen. TPré-Konnektivitit Kein Netzwerkzugriff Physikalische Adresse FC.8F-C4-002D.04 GERATE SUCHEN
@ P-Adresse automatisch beziehen Medienstat Altviert -
Diese Verbindung verwendet folgende Elemente: rolgende oA ) ledienstatus: viel E*':CP E‘W‘:iﬂ — ‘J\:sz&zﬂ % Schnittstelle auswahlen
e olgende IP-Adresse verwenden Dauer 00:27:24 tomatisch konfigurierte Schnitistelle N ~
v gJunlpevNeMmk Senvice B Ubertragungsrate: 100,0 MBiYs IPv4-Subnezmaske 255.255.0.0 I _I
¥ /2| QoS Paketplaner IPv4Standardgateway
B igaberbicosotNmate Ipue Stancardga Adapter [193.100.248.131 00000003 Intel[R) 82677LM Gigabit Network Connection =l
¥l i Intemetprotokoll Version 6 (TCP/IPv6) IPva4-WINS-Server # Suchoptionen
C Intemetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4) 1 F NetBIOS iber TCPIP akiivi... Ja | Suchen
s E/ATreiberfur -
@ - Antwort fiir -~ @ DNS-Serveradresse automatisch beziehen Altivitat Suchergebnis k 11

Gesendet Empfangen

Bytes: 3.570 58.404

Diagnose. d L C

% Eigenschaften | [ peaktvieren | |

Ok || Abbrechen

Schlieben

1 ) Es wurde kein Gerat gefunden. Modifizieren Sie die Suchoptionen oder uberpriifen Sie die Verbindung.
e

czuick |

weier> |

Abbrechen |

1.4.1 Einstellungen des PC an den RSL 400 anpassen.
@ TCP/IPv4 auswahlen und @ Eigenschaften o6ffnen.
RSL 400 steht auf Auto-IP*:
(3 Feste IP-Adresse auf Auto-IP stellen.
@ Alternative IP-Adresse auf Auto-IP stellen.
RSL 400 hat eine feste IP-Adresse*:
IP-Adresse des PC auf den gleichen Adressraum stellen.

* Sollte die Einstellung des RSL 400 unbekannt sein: Die feste IP-Adresse wird
beim Hochlaufen des RSL 400 angezeigt. (Anzeige: entweder IP: DHCP
(=Auto-IP) oder IP: xxx.xxx.xxx.xxx). Zum Zurlicksetzen der festen
IP-Adresse auf Auto-IP: RSL 400 neu starten und 24 V wéahrend des
gesamten Boot-Prozesses auf den Reset-Eingang anlegen.
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RSL440-XL
Reichweite: 8.25 m

KONFIGURATION DIAGNOSE EINSTELLUNGEN

GERATENAME
S8l Kommunikatiol SENSORDATEN E -

EINSTELLUNG KOMMUNIKATION —@

. Datentelegramr Name des Sensors im

 EventlLog Geratename SAFETY_1713 Kormmunikationsnetzwerk
Sensoranzeige « . ( Ethemet und Bluetooth)
5™ Pasewbrer | ; Bedebeschisbung [System B frontside 201 fo T etiaer

1.5.4 (1) Im Reiter EINSTELLUNGEN (2) KOMMUNIKATION aufrufen,
Seriennummer der Anschlusseinheit™ (oder alternativ Geratename)
in das Feld @ Geratename eintragen. @ Gerét verbinden Uber
grunen Pfeil ..

** weiter Infos hierzu siehe: Schnelleinstieg RSL 400

1.4.2 IP-Adresse kontrollieren
@ Details 6ffnen.
Einstellungen bei AutolP bei direkter Verbindung (wenn kein DHCP-Server
verflgbar ist) kontrollieren:
IPv4-Adresse: 169.254.x.x
IPv4-Subnetzmaske: 255.255.0.0
Gdf. Einstellungen anpassen oder Rucksprache mit dem Administrator
halten.
1.4.3 Wenn alle Einstellungen unter 1.4 in Ordnung sind: weiter mit 1.1.

1.6 Sonstige bekannte Probleme und Hinweise

1.6.1 Die Verwendung eines USB-Ethernet-Adapters kann die Verbindung
vereinfachen, da Sie die Einstellungen ihres PC nicht andern mussen.

1.6.2 Bei Laptops kénnen die Einstellungen der Firewall im Laptop-Mode
strenger sein als im Desktop-Mode und damit die Suche verhindern.
Nach Maoglichkeit die Firewall deaktivieren (Hierzu ggf. inren System-
Administrator kontaktieren).

1.6.3 Juniper Version 2.21.2.17115 kann einen Verbindungsaufbau verhindern.
Die Gerate-Suche funktioniert hierbei aber problemlos.

2 Verbindung uber Bluetooth

(2 sown

Gerét auswahlen

Geratename  Gerdtefamiie Gerdtstyp Adresse Beschreibung
RSL400 400Demo  (00:13:43.0C:83:98)

ALCATEL Alex (90:5F:2E:38:23.C2)

PC2212 (DODF9A3!

2.1 Geréte suchen

21.1 @ Schnittstelle auswahlen und @ Starten klicken. Geratename und -typ
muss angezeigt werden, ansonsten Suche wiederholen.

2.1.2 Kein Gerét gefunden:
Die Qualitat der Bluetooth-Verbindung ist zu schlecht™*.

Leuze electronic GmbH + Co. KG, In der Braike 1, D-73277 Owen, Telefon +49 (0) 7021/573-0, Fax +49 (0) 7021/573-199, info@leuze.de, www.leuze.com

Gerate suchen {& Gerate suchen X
Schnittstelle auswahlen Schnittstelle auswahlen
Schnitistelle Bluetooth -] Schnittstelle [Biuetootn ]
Adapter [Pc2ses (pes36U3A28F1) 3 Adapter [Pc2ses (DC:5360:3A28F1) ~]
Suchoptionen Suchoptionen
Suchen Suchen

Gerét auswahlen

Gertename  Geritefamilie Gerdtstyp Adresse
A21447004447 RSL400 400Demo  (00:13:43.0C:83.98)
ALCATEL Alex (90:5F:2E:
PC2212 (DODF9A3!

Beschreibung

2.2 Gerat gefunden

2.2.1 Name und Typ in schwarzer Schrift: Verbindung ist moglich. Wahlen Sie
das Gerat und klicken Sie auf Weiter (vgl. 1.3).

2.2.2 Anzeige in schwarzer Schrift, aber Gerdtename oder -typ ist leer: Qualitat
der Bluetooth-Verbindung zu schlecht***, ggf. Suche wiederholen.

2.2.3 Anzeige in grauer Schrift: Sie hatten in der Vergangenheit Verbindung mit
dem gefundenen Gerat, aber momentan wird das Gerat nicht gefunden.
Das Gerat ist als Komfort-Funktion in der Bluetooth-Geréateliste
gespeichert™**,

1.5 Kein Gerat gefunden

1.5.1 Prifen, ob das Gerat hochgelaufen ist (rote oder griine LED leuchtet
dauerhaft).

1.5.2 Prifen, ob das Ethernet-Kabel richtig verbunden ist.

1.5.3 Wenn die Suche weiterhin erfolglos ist: OK und Weiter wahlen. RSL 400
DTM startet automatisch.

@8 C\Windows\system32\cmd.exe [= 5 [t

Microsoft Windows [Version 6.1.7601]
Copyright (c) 2009 Microsoft Corporation. Alle Rechte worbehalten.

C:\Users\merdorf>ping 169.254.127.4

Ping wird ausgefihrt flr 169.254.127.4 mit 32 Bytes Daten:
von 169.254.127.4: Bytes=32 Zeit=3ms TTL=64
von 169.254.127. Bytes=32 Zeit=2ms TTL:=64
von 169.254.12T7. Bytes=32 Zeit=2ms TTL:=64
von 169.254.127.4: Bytes=32 Zeit=2ms TTL=64

Ping-Statistik fir 169.254.127.4:
Pakete: Gesendet = 4, Empfangen = 4, Verloren = 0
(0% Verlust),

Ca. Zeitangaben in Hillisek
Minimum = 2ms, Maximum = 3ms, Mittelwert = 2ms

C:\Users\merdorf>

1.7 Grundsatzliche Erreichbarkeit mittels Ping priifen
Wenn bisher keine Verbindung méglich ist, kann ein ping versucht werden:
1.7.1 cmd.exe 6ffnen: Klick auf Windows-Symbol und emd in Suchfenster
eingeben
Eingabe: ping xxx.xxx.xxx.xxx (IP-Adresse des Scanners aus der Suche
(siehe 1.2)) und Return
1.7.2 Scanner antwortet: Verbindung mit Gerét ist prinzipiell moglich.
1.7.3 Scanner antwortet nicht: Problem bei der grundsétzlichen Kommunikation.

UU |4w| b Systemsteuerung » Alle Syst

Gerat hinzufigen

Drucker hinzufigen

4 Gerate (1)

A21447004447
all s

*** Bluetooth-Qualitat zu schlecht: Externe Bluetooth-Module bieten in der Regel
eine hohere Reichweite und erreichen das Maximum wenn Sie an ein
USB-Kabel angeschlossen werden. Bei einer Verwendung vorher das interne
Bluetooth-Modul in den Windows-Einstellungen deaktivieren.

Hinweis: Der maximale Bluetooth-Signalpegel des RSL 400 ist mittig vorne
am Gerat.

= Bluetooth-Gerételiste [6schen:

Bluetooth-Geréate anzeigen. Rechter Mausklick auf Gerat und Gerat
16schen auswahlen.
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@ Sensor Studio

M Project Wizard

Setting communication parameters

SEARCH DEVICES

Select interface

Interface [Lan -

Adapter 169.254.211.136 [00000014] ASIX AX83173 USB 30 to Gigabit Ethermet Adapier -

5

1169.254.211.136 [00000014] ASIX AX88179 USB 3,
193.100.248.188 [00000019) Intel(R) Ethernet Connecti

Search option

Search

L Start

Select device

Device name  Device famiy Devicetype Address Description
A1419000304 RSL400 410M 16925411979 default

<Back Next> Cancel

1.1 Search devices
1.1.1 Select adapter
(1) Check whether multiple adapters are available.
Select the adapter to which the RSL 400 is connected.
1.1.2 Click on (2) Start.

1.2 Device was found

1.2.1 Display in black text: Connection is possible.
Select device, click on @ Next. Continue with 1.3.
Note: Write down the IP address of the device.

1.2.2 Display in gray text: Continue with 1.4

1.2.3 No device found: Continue with 1.5
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Establishing a connection with the RSL 400

Prerequisites:

o Latest version of Sensor Studio and DTM (SafetyDeviceCollection) is installed.
. Sensor Studio has started and the Search devices window is open (for further information on this topic, see: Quick Start Guide RSL 400).

o Device has started up (red or green LED illuminates permanently).

o Ethernet cable is connected (or Bluetooth activated).

&4 sensor Studio - New Project <unsaved:>
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File Edit View Device Tools Window 2
BaCAlAl b el il Sl Pl ot b
M RSL 400 - Main operation | 4l LeComminterfce - Main operation

Communication DTM
g LeStdProtacol @

LAN / Bluetooth / Serial

DTM LIST OF PROJECT

DTM name | Interface | Device name | Search

RSL400 [LAN [~v]

Device family | Device type | Address | Description

RSL400 410M

default

1.3 Connect with RSL 400
After clicking on Next (1.2.1), the RSL 400 DTM starts automatically and the
device connects. Upon successful connection, the Select configuration
and settings parameters window appears.
You are now finished.
1.3.1 If no connection is established (error message 12 or 13): ©) Open
LeComminterface. 2) For Device name, directly enter the IP address
from the search (see 1.2).
Confirm with Return. @ Change to the RSL 400 - Main operation tab.
(@) Connect the device via the green arrow 2.
1.3.2 If multiple adapters were displayed (see 1.1.1): Even if unable to
successfully establish a connection, try using the green arrow to establish
a connection several times in a row, or, alternatively, deactivate the
adapters in the Windows settings to which the RSL 400 is not connected
(contact the administrator here if necessary).

I LAN-Verbindung 2 Status ——
General
Connection
TPv4 Connectivity: Internet
1PV6 Connectivity: No netwaork access
Media State Enabled
Duration 06:02:24
Speed: 1.0 Gbps
Activty
Sent Received
Bytes 30.853.652 302.062.799
[ properties | [ % pisable | [ Dingnose |
1)

1.4 Setting the IP address
Open the Network and Sharing Center via the Windows Internet settings
or via the [ icon in the task bar. Select the adapter to which the RSL 400
is connected and @ open Properties.

5 = - T —
1 LAN-Verbindung 2 Properties B2S] [ internet Protocol Version 4 (TC/IPv4) Properties X 1 LAN-Verbindung 2 Status [ Network Connection Details [ @ Sensor Studio =T
Networking | Sharing General | Alternate Configuration —( 3 General Sensor Studio i
g 4 Network Connection Details: = i & Leuze electronic
Connect using: You can get IP settings assigned automatically i your network Connection Rropem i alue) “ Setii i i
etling communicalion parameters s
& IntelR) Etemet Comnection (3 218-LM #2 sxéppnrts(stilws cfapat:mty. Othew{\se‘;}yni‘need to ask your network ot Comectty. ternet Connection-specific DNS S.. leuze.de 9 P the sensor people
administrator for the appropriate IP settings. Description Intel(R) Ethemet Connection (3) 1218-LM #2
TPv6 Connectivy: Ho network access Physical Address 204747-E8-6C-9F SEARCH DEVICES
@ Obtain an TP address automatically Media State Enabled i
This connection uses the following items o the olloing T ecl state el ‘[;Hfzf;am“ :;;DDZAB . it
o se the following IP address: Duration 06:02:24 v4 Address (F=iEs Tan ~
v gmlw Network Service o Speed 1.0 Gbps IPv4 SubnetMask 255.255.255.0 | =
¥l ¢ QoS Packet Scheduler Lease Obtained Donnerstag. 21. April 2016 09:42:01
@ B File and Printer Sharing for Microsoft Networks LoaceBxpres conmtag, 26, Aprl 016 08,6201 Adapter |wga 100,248,131 [00000009] Intel(R) 8257 7LM Gigabit Network Connection 4|
¥ -4 Intemet Protocol Version 6 (TCP/PvE) L 1Pv4 Default Gateway 193100248122 #l Search oplions
il "2rmet Protocal Version 4 (TCP/IPv4) 1 1Pv4 DHCP Server 1931002481 Seaich
) s Link-Layer Topology Discovery Mapper /0 D |Pud DNS Servers 193.100.248.250
@ -4 Link-Layer Topology Discovery Responder - @ Obtain DNS server address automatically Adivity 193.100.248.100
i Results of search [
Y il e Use the following DNS server addresses sont recened 1Pv4 WINS Servers 193.100.248 250
e T 193.100:246.100 |
S NetBIOS over Tepip Enabl... Yes ) )
Description Bytes 30.853.652 302.062.799 | No device has been found. Modify the search options or check the
Transmission Control Protocol/Internet Protocol. The default wide /' connection.
area that provid
diverse interconnected networks, Validate settings upon exit ) Properties | [ %ypisable | [ piagnose | |
o ] [

1.4.1 Adapt PC settings to the RSL 400.
@ Select TCP/IPv4 and open @ Properties.
RSL 400 is set to Auto-IP*:
@ Set static IP address to Auto-IP.
@ Set the Alternative Configuration IP address to Auto-IP.
RSL 400 has a static IP address*:
Set the IP address of the PC to the same address space.

* If the setting of the RSL 400 is not known: The static IP address is displayed
when the RSL 400 is started up. (Display: either IP: DHCP (=Auto-IP) or
IP: xxx.xxx.xxx.xxx). To reset the static IP address to Auto-IP: Restart the
RSL 400 and apply 24 V to the reset input during the entire boot process.

(@ S=ror Stodie — =liE
Fle Edt View Device Took Window ?
B b & M e oo o M Dl B e B Q)P PG G it s D2 O
B RSL 400 - Main operation | | - x

RSL440-XL

Range: 8.25m & Leuze electronic
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@

CONFIGURATION

SETTINGS COMMUNICATION —@
= SENSOR DATA =

" Data telegrams

DIAGNOSIS

DEVICE NAME
Netwaork name of sensor in
communication network
( LAN/Ethernet and Bluetooth)
« A unique name with max. 15
characters must ke entered

" EventLog
- Sensor display
@ Passwords

Device name. [SAFETY_1713

System AB front side - 201

1.5.4 () In the SETTINGS tab, open (2) COMMUNICATION, enter the serial
number of the connection unit™ (or, alternatively, the device name) in the
@ Device name field. @ Use the green arrow B to connect the device.
** For further information on this topic, see: Quick Start Guide RSL 400

Device description

2 Connection via Bluetooth

1.4.2 Check the IP address

@ Open Details.

Check settings for Auto-IP with a direct connection

(if no DHCP server is available):

IPv4 address: 169.254.x.x

IPv4 subnet mask: 2565.255.0.0

If necessary, adjust settings or consult the administrator.
1.4.3 If all settings under 1.4 are OK: continue with 1.1.

1.6 Other known problems and information

1.6.1 The use of a USB Ethernet adapter can simplify the connection, since
you do not need to change the settings of your PC.

1.6.2 For laptops, the settings of the firewall in laptop mode may be more strict
than in desktop mode and could, as a result, prevent the search. If possible,
deactivate the firewall (contact your system administrator here if necessary).

1.6.3 Juniper Version 2.21.2.17115 can prevent the establishment of a
connection. However, the device search still works without problems.

i =
Search devices X &l sensor Studio =15
@ s A Leuze electronic
Select interface M P ——
Setting communication parameters SRS
Interface Blugtooth 3
SEARCH DEVICES
Adapter [Pc2ses (pes36U3A28F1) -
Select interface
Interface Bluetooth -
Search options
Adapter PC2929 (DC53:60:3A28F 1) -

Search

Select device

Devicename Device family Devicetype Address Description

PC2212 (00:09.DD:50:5A-E4)
RSL400 410M (00:13:43:0F 3E:99)
ALCATEL Alex (90:5F2E:38:23:.C2)

2.1 Search devices

211 @ Select interface and click on @ Start. The device name and type must
be displayed, otherwise repeat the search.

2.1.2 No device found:
The quality of the Bluetooth connection is too poor *.

©Search options

Search
* Start

Select device

De: Description

Device family Device type Add

2.2 Device found

2.2.1 Name and type in black text: Connection is possible. Select the device
and click on next (see 1.3).

2.2.2 Display in black text, but device name or type is empty: Quality of the
Bluetooth connection too poor*™*, try repeating the search.

2.2.3 Display in gray text: A connection was established with the found device
in the past, but the device is not currently found. The device is stored in
the Bluetooth device list as a convenience function***.

1.5 No device found
1.5.1 Check whether the device has started up
(red or green LED illuminates permanently).
1.5.2 Check whether the Ethernet cable is correctly connected.
1.5.3 If search still isn't successful: select OK and Next.
RSL 400 DTM starts automatically.

@8 C\Windows\system32\cmd.exe [= 5 [t

Microsoft Windows [Version 6.1.7601]
Copyright (c) 2009 Microsoft Corporation. All rights reserved.
C:\Users\merdorf>ping 169.254.119.79

Pinging 169.254.119.79 with 32 bytes of data:

Reply from 169.254.119.79: bytes=32 time=4ms TTL=64
Reply from 169.254.119. TTL=64
Reply from 169.254.119. TTL=64
Reply from 189.254.119. 2 time=2ms TTL=64

Ping statistics for 169.254.119.79:

Packets: Sent = 4, Received = 4, Lost = 0 (0% loss),
Approximate round trip times in milli-seconds:

Minimum = 2ms, Maximum = 4ms, Auerage = 2ms

C:\Users\merdorf>

1.7 Check basic reachability by pinging
If no connection has been possible thus far, try pinging:
1.7.1 Open cmd.exe: Click on the Windows icon and enter emd in the search
window
Enter: ping xxx.xxx.xxx.xxx (IP address of the scanner from the search
(see 1.2)) and press Return.
1.7.2 Scanner responds: Connection to the device is, in principle, possible.
1.7.3 Scanner does not respond: Problems with basic communication.

@ @ & UU |4w| » Control Panel » All Control F

ea w @ Add a device Add a printer
. 4 Devices (1)
@ £
Customize...
=
A1419000304

all s

*** Bluetooth quality too poor: External Bluetooth modules generally offer greater
range and achieve the maximum if connected to a USB cable. If using, first
deactivate the internal Bluetooth module in the Windows settings.

Note: The maximum Bluetooth signal level of the RSL 400 is at the center
front of the device.

*** Deleting the Bluetooth device list:

Display Bluetooth devices. Right-click the device and select Delete device.

Leuze electronic GmbH + Co. KG, In der Braike 1, D-73277 Owen, Phone +49 (0) 7021/573-0, Fax +49 (0) 7021/573-199, info@leuze.de, www.leuze.com
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